Spis tresci

IR OW RS SO0 SRR o serd e d ca £ 0s os FREEY FEOINORAIN, 2 ATIIRE ) i

1. Zasady konstruowania czgSCi Maszym . .. ..............covvunieeiunnn . 9

BT ARAIN OOOINE . e oyois st anio bom 5 o o pm oo w8 8 S S AT sprd i #gitfeyorsgold o 9

1.2. Klasyfikacja i cechy uzytkowe czgSci maszyn ..................c.o.... 10

B Nofmalizacja czesSci MASZYN . . wirirrrasitor i v T sainses <Anamabd 6.} 11

1.4. Zasady obliczania wytrzymatosci czg§ci maszyn . ..................... 13

1.5. Wytrzymatos¢ zmgczeniowo-ksztattowa . ........ ... ... ... ... 21

0N Iateraty Konstrokeypne ™ s 1 TUPHY s sisi s dsi i rii e e 28

= iCeztalibWanic-cZeseimaszyn - 2 A APk L ¢ oo o o JAOHES A FVONET BUEIIEN0T 34

1.8. Tolerancje i pasowania w budowie maszyn ........................... 39

RN PolaczeniamItOWe. . ... ..ot oninn e it e e s s e vt e brE oS58 45

2.1. Charakterystyka i rodzaje potaczen nitowych ......................... 45
ZRIROdzaje i wymiary nitOW . oo i i sl Vi adadiddiiaseid 46

2.3, Uktad sit i naprezen w ztaczach nitowych . .......... ... .. ... ... . ... 48

L asPOlaczenianitowetoone 50 AP EEEEY f o p oo po oo o IR FEPPIREETE o0 49
geRaaiowniceIblacHeowhice .. . v o v ov re s e v o 00 TR T IS0 BEREIFN 205 55

NI ADET AICR NN O WO, £ 10 MDA S DI D010 1008 Al 37

' 3. Polgczenmiaspajane ................. ... it 60
3.1. Charakterystyka i zastosowanie potgczen spajanych ................... 60

S PolaczeniaisPawane & LV E L RTINS, ce b s s R e it o ASRE T4 61
FBPOICZEMIAZOPTEWANE © . o .. v iv, ddidds it ddaiddnaididdiddidids 73

B4 -POIBrenta MMOWENE - -, o - coverrovedveniididac s ed s o o EIEE 77

RO ema KISIONe * -0 0 o0 v g i e 2. Tanr o O JIRORD LR IRQnEII L LV 79

Bt PolgczeniawelsKowe 700, | WL SEVELERGIA, Ll vianentd ads s o d R 81

4.1. Rodzaje i charakterystyka potaczen weiskowych ...................... 81

4.2, Obcigzenia’polgezen weiskowych ' 0 IEC T SR L s i sa i i i i 83

4.3. Obliczanie wytrzymatosSci elementéw potgczen wttaczanych . ............ 85

§ d:4=0Obliczanie polaczen skurcZbveycieitl ! WORUBT BRLIe{IRAL IS BINeall 00, 89
& Polaczenia KSZtaltOWe. . it o doees ovie animsrasililers-isia ot snbcs awrovrstabin <& 41 91
3 5.1. Charakterystyka i klasyfikacja potaczen ksztattowych .................. 91
& 520Potacrenia WPGsIowe: ¢ XL i N L PSR e s g 92
*‘ 5.3. Polaczenia wiclOWYPUSIOWE  foisasibions issm siniosss inf tratidsni st .44 97
& 5.4. Polaczenia kotkOWe i SWOTZDIOWE .. v v v v vviveenineeennneeennne. 100
M 515 Botavzeniay kHoWen i T2t s el 0REE y Wa fiordonn-nbemrrerrre i’ - 0.4 F 106
B & Polgciedingwingowe i iRk WS L0E0As O8O0 0 SWooiay SINDee Tt (0L, 110
: 6.1. Ogélna charakterystyka i klasyfikacja potaczen gwintowych ............. 110
6.2. Budowa i podstawowe parametry gwintu . ........................... 111

www.wsip.pl 3




6.3. Rodzaje gwintéw i ich zastosowanie .. ...................c.couinn... 113

64. Egczniki BWintoOWe: . v ileihce o v ve s ottt et oot oot enateneenrnaees 117
6.5. Uklad sit i praca w potgczeniu gwintowym . .. ........................ 123
6.6. Obliczanie wytrzymatosci potaczen gwintowych ...................... 126
6.7. Projektowanie §rub, potaczen gwintowych i mechanizméw Srubowych . . . . . . 136
7. Elementy podatne ................ ... ... ... 145
7.1. Klasyfikacja i charakterystyka elementéw podatnych ................... 145
7.2. Sprezyny — wiadomoSci 0golne ... .. ... ... 145
7.3. SztywnoSE 1 Praca SPrEZYNY .. ...vevvvtn et e 147
TATSOICZYRN-STUbaWeE: £ o0 soss o f s o FYRERN RSN SIGLVOULZN0R TDARS. 149
1 D SDICAVI PHISEIC IDIRIOWE) ot & 2 o i 58 i s e v o PG TR, (1.1 158
T O Inne ToUZdIe SPreZyn.. o . SRR IARER BV DRSOV LR LR ANREIAR L 163
7. Elementy podatne 'z gumy: i elastomerow - . . 7535 19007 Rjosrnnanng 166
1.8: Uklady pneumatyczne-i:hydiatlieznes -, 1° 90 B 1o I St ot YU5Esa o | 169
i A S A S A e R o A ARG S b S A 171
8. ‘Polgczenia TUrowe 1 ZawWOry: 1w imiin L0 il « syifecd s BRI v e iteas b 812 173
8.1 Ruropigprle., ML . A  BRR S S R i R s b i iR 173
822 JRehewadyrmnrowess ings & gl DA aa st leml T ci i ch i nn s e e 173
86 POIOZEMBIITOWE 2 /<03 52 88 20028 00 i 0, T5 8 S 080 ¥ o pab O eety SRS | 175
Saiaworpeens: A0 007 o o o TS TNHLNSIONGE SEID0T L BAiEianwl. 181
9. Osiciwaly . ........o. 0. ConlBaimdm ey ndy o faiawie sobip alli 3 o & 193
9.1. WiadomoSci 0Z0INe . . . i fe e v v snsnin s s o oo gl it o g 193
9.2, Obcigzeniaioni 1 walow .2 23 Bl mne... o Lok o v s rovoemlbpbelets 5 depamintdf o2 2 195
9.3. Zasady obliczania wytrzymatosci osi i watéw dwupodporowych .......... 198
9.4. Wytrzymatos§é zmeczeniowa osiiwaléw ............................ 207
9.5: SZtyWNoSE o8I WalOW - 2 - Pplaten s oL b o v o DEBIRGR BHISICIN 209
9.6. Zasady konstruowaniaosiiwatéw ......... ... .. .. ..o o i 211
9.7. Waly-wykorbione i waly gietkie « v .. oo 0oL .0, .. ZTEWEAE SICURETGT Rl 213
O, BOZYSKA . .o vo v ionosicvne casvonasvnsanssns s s apmmsinid siemmesbnlh o 5 215
10.1. Wiadomosci ogélne o fozyskach .. ..............ccoiuriiinneann... 215
10.2. Eozyska SHZGOWE . . . ..ottt ittt e 216
1038 L oRyBRARBOZNG » ¢ - < ¢ 1t 306 ST a2 2SS dd vl d o d i TURREIIW BIBANIY) 229
YO:4: TRDOIORIA - 2 4 2 2 s s i ey, A BAVIOVIRLGIRG 1 AASDOXN 1.8 245
M. -Przeldagnie Zebate, . wootiy Semombing ot slos e oy bpoery mopr s sansoosioll o6 b 253
11.1. Og6lna charakterystyka napedéw i przektadni ...................... 253
11.2. Rodzaje k6t i przektadni zgbatych .. ........... ... ... ... ......... 258
11.3. Podstawowe okreslenia i obliczanie wymiaréw két walcowych
Qe achIPIOStych MIX WORIERA PASORN SLSalivania § BRI RIRmai.L 262
11.4. Wspdtpraca uzebien i rodzaje zaryséw z¢bow .. ..................... 267
11.5. Obrdbka uzgbien ko6t zebatych walcowych ......................... 271
11.6. Przesunigcie zarysu w kotach i przekfadniach zgbatych ............... 274
11.7. Wytrzymato$¢ uzebien két walcowych o zgbach prostych .. ............ 282
11.8. Przektadnie walcowe o zgbach skosnych i daszkowych . .............. 293
11.9. Inne przektadnie z kotami walcowymi ............................ 300
11.10. Konstrukcja két zgbatych walcowych .. ........ .. ... ... .. ... .... 302



' 11.11. Przekfadnie katowe z kofami stozkowymi . ......................... 304

11.12. Przektadnie zgbate Srubowe (o osiach wichrowatych) ................. 309

11.13. Przektadnie §limakowe . .......... ... iiiiiiiiii 309

11.14. Przektadnie obiegowe . . .. ... ...ttt 318

11.15. Przektadnie ztozone . ......... ... ... i 321

11.16. Przektadnie specjalne .. ........... .. ...ttt 323

BNRIIR CHEIMIE . .. . - - 1o ovoeps vrsiemaing s pie smpiors ine o Rl Kvars spie 330

1 B WIAAOMOSCI OZOINE . .« ..o ev i osibis oomieos pis tyos s one 8 e s s ma i o e aTgses o ses 330

122, Przektadnie cierne o statym przetozeniu .......... ... ... ... ... 330

~ 12.3.Zasady obliczania przektadni ciernych .............. ... ... ... ... ... 332

124, Przektadnie cierne odcigzone . ............ ... 338

- 12.5. Przektadnie cierne o zmiennym przetozeniu ......................... 339

33. BN RO, - . . .« 7. s ks R ARt s 8 YR Ryl PR b S 341

IR EAOTNONCT OSOMNC & 1o o o 5in s sse 5o 5 ohs s As o 6 iim 0808 5 % o5 1 8% b 3t st 341

132, Przektadnie pasowe z pasem plaskim ................. ... ... ... 342

~ 13.3. Obliczanie przektadni z pasem plaskim . . . .......................... 347

13 4. Przektadnie pasowe z pasami klinowymi, okragtymi i zgbatymi .......... 354

- 13.5. Obliczanie przektadni z pasami klinowymi .......................... 357

S Przektadnie faficuchowe /o La UL LUV s sl s LU 360

#, B R . i o i o o 6 B G S8 b A TR S BB i 368

] " 14.1.Rodzaje i charakterystyka sprzegiet .................. ..., 368

f ‘ 142, Normalizacja i zasady doboru sprzggiet ............................ 370

'  143.Sprzggla mierozkaczne .. ... ... ... ... 371

i B Drzc sl Sterowane- AT Y Gl 2 DIUWW R N LR ign Uty PONOTIIS & 381

(3 BERS Sprzegla samoczynne ... ... ol Ul el e e 392

] A5 HAMUICe ... ... 396

[ 15.1. Klasyfikacja i charakterystyka hamulcéw . .......................... 396

i BN Hamulce kKlockowe . . ... ... . . v o Tk e e 397

B ninice cigenote B0 U IRTICTY L BT, DR, Rape e ek B 403

' "1‘6. Mechanizmy . . ... ... i 409

5 - 16.1. Rodzaje mechanizméw i ich klasyfikacja . .......................... 409

16.2. Mechanizmy dZwigniowe .. ............oiineiiieiineennennannn.. 411

16.3. Mechanizmy do otrzymywania ruchu przerywanego ................... 414

RS aNIechantizmy krzywkowe: ' S0 S S S C I L TR L 416

17 Projektowanie wspomagane komputerowo ............................ 419

‘ - 18. Konstrukcje kompozytowe . ....................ciiiiiiiiiiia. 423

~ 19. Podstawowe wiadomosci o konstrukcjach mikro- i nanosysteméw ... ....... 427

DN o . (5 blic. nives o9 donssaosal avel. mslal ol D e 429

* Wazory i przyklady obliczen wytrzymalosciowych .. ........................ 431

 Zamiana jednorodnych jednostek miar ............... ... ... ... ........ 433

D i = 23 177y v Al Sy saynn oy Sesudningueh o v 434
www.wsip.pl




