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 Dioda Schottky'ego (223) 
 Dioda pojemnościowa (224) 
 Dioda tunelowa, dioda Gunna, dioda PIN (224) 
 Matryca diodowa (224) 
 Mostek prostowniczy (224) 

o Wartości (224) 
o Stosowanie (225)  

 Prostowanie (225) 
 Tłumienie siły przeciwelektromotorycznej (227) 
 Wybór napięcia zasilającego (227) 
 Obcinanie napięcia (228) 
 Bramka logiczna (228) 
 Stabilizacja napięcia DC i tłumienie szumów (228) 
 Sterowanie napięciem AC i obcinanie sygnału (229) 
 Wykrywanie zmian napięcia (230) 

o Możliwe błędy (231)  
 Przeciążenie (231) 
 Odwrócona polaryzacja (231) 
 Niewłaściwy rodzaj diody (231) 

27. Tranzystor jednozłączowy (233) 



o Funkcja (233) 
o Działanie (234) 
o Rodzaje (236) 
o Wartości (236) 
o Stosowanie (237) 
o Możliwe błędy (237)  

 Pomyłki terminologiczne (237) 
 Niewłaściwa polaryzacja (238) 
 Przeciążenie (238) 

>>wielozłączowe 

28. Tranzystor bipolarny (239) 

o Funkcja (239) 
o Działanie (239)  

 Wzmocnienie prądowe (242) 
 Terminologia (242) 

o Rodzaje (243)  
 Obudowy (244) 
 Rozkład wyprowadzeń (244) 

o Wartości (245) 
o Stosowanie (246)  

 Układ Darlingtona (246) 
 Wzmacniacze (248) 
 Przełączniki (klucze tranzystorowe) (248) 

o Możliwe błędy (248)  
 Niewłaściwe podłączenie tranzystora bipolarnego (248) 
 Niewłaściwe podłączenie chipu z układami Darlingtona (249) 
 Nieostrożne lutowanie (250) 
 Zbyt wysokie napięcie lub za duży prąd (250) 
 Zbyt duży prąd upływu (250) 

29. Tranzystor polowy (FET) (251) 

o Funkcja (251) 
o Działanie (251)  

 JFET (251) 
 Działanie tranzystora JFET (253) 
 MOSFET-y (255) 
 Podłoże tranzystora MOSFET (259) 

o Rodzaje (260)  
 MESFET-y (260) 
 VMOSFET-y (260) 
 MOSFET rowkowy (Trench MOSFET) (260) 

o Wartości (260) 
o Stosowanie (260)  

 Wady kanału typu P (260) 
 Zamienność z tranzystorami bipolarnymi (261) 
 Przedwzmacniacz (261) 



 Rezystor sterowany napięciem (261) 
 Kompatybilność z urządzeniami cyfrowymi (261) 

o Możliwe błędy (261)  
 Elektryczność statyczna (261) 
 Ciepło (261) 
 Niewłaściwa polaryzacja (262) 

Dodatek A. Symbole schematyczne (263) 

Skorowidz (267) 

 


