Spis tresci

PrzedmowWa . . . . . . o e e e e e e

(017 111 (o] 1 < 1S S A S e A
Klasyfikacja magistraldanych . . . . . ..............

Magistrala CAN . . . . .. ... ... ...

Budowa magistrali CAN . . . . . .. .. ...
Komunikaty CAN . . . . . . . . oo oo e
ATDIREAZ: - st s7 2 = 5 % s am v le e e s s e
Transmisjadanych . . . . . . . oo v v v we e e e
Szybko$é transmisjidanych . . . . .. ...
Sygnaty w magistrali CAN . . . . . ... ...
Odczytywanie komunikatéw danych . . . . . .. .. ... ..o

Przetwarzanie informacjiobtedach . . . ... ... ......

Btad potwierdzenia komunikatu . . . . ...
Btad sumy kontrolnej CRC . . . . . . . . .. ...
BtadwartoScibitu . . . . . . ...
Bradfofmatl) « i« = ¢ « o ww o e e w5 i e e K Wy 2 e
Bfad bitow odstgpowych . . . . . ..
Sygnaly réZnicowe . . . . . . . .o .o e e e e e s
Topologia magistralidanych . . . . .. ... ... . ..........
2 T 0z I s e R O IR T
Uszkodzenie przewodow transmisyjnych . . . . . . . .. ... .. ..

Diagnostyka uszkodzen magistrali Low-Speed CAN . . . ..

Wiadomosciwstepne . . . . . . . ..o
Przerwanie przewodu magistrali CAN na przyktadzie samochodu
Volkswagen TOUMaN . . . . . o v v v v oo oo e e e e e e e
Wykrywanie uszkodzenia za pomocg multimetru . . . . . .. ... ..
Wykrywanie uszkodzenia za pomocg oscyloskopu . . . . . . . ...
Lokalizacja uszkodzenia . . . . . . . .. ..o
Usuwanie uszkodzenia . . . . . .« o o o i o e e e
Kasowanie zawartosci rejestru btedow . . . . . . . ..o
Zwarcie przewodu magistrali CAN z masg na przyktadzie samochodu
8o 1 (L SR PP I LSS
Zwarcie przewodu magistrali CAN z plusem zasilania na przyktadzie
samochodu Audi A8 . . . . . . . . e
Zwarcie miedzy przewodami CAN-H i CAN-L na przyktadzie
samochodu Mercedes-Benz klasy C (W 203) . . . . . ... . ... ..




. Spis tresci

4.11. Zwarcie migdzy przewodami CAN-H i CAN-L na przyktadzie
samochodu Volkswagen Touran . . . . . . . . ... ... ... ... .
412. Zamiana przewodéw magistrali CAN . . . . . . ... ... ... ...

5. Diagnostyka uszkodzen magistrali High-Speed CAN . . . . .
5. Wiadomos$ciwstepne . . . . . . . ...
52. Uszkodzenie opornika dopasowujacego . . . . . . . . . ... .. ...
5.3. Przerwanie przewodu magistrali CAN . . . . . .. ... ... ... ..
54. Zwarcie przewodu magistraliCANzmasg . . . . . . . ... ... ...
5.5. Zwarcie przewodu magistrali CAN do szyny plus zasilania

na przyktadzie samochodu Mercedes-Benz klasy C (W 204) . . . . . .
5.6, Zwarcie migdzy przewodami CAN-Hi CAN-L . . . . . ... ... ...

6. PodsystemLIN . .. ... ... ... .. .. ... . . . . .....

6. Wiadomos$ciwstepne . . . . . . ... L
6.2. Charakterystyka magistrali LIN . . . . . . . .. ... ... .. . .. . .
6.3: Transmisjadanych . . . . ... ... ... .. ... ... ... ... .
6.4. PHZODICR'SYONRIU . & . Lo ' 2 2w v e e et i b h
6.5, Konfiguracja siecimagistrali . . . . . .. ... ... ... . .. .. ..

6.6. Uszkodzenia magistrali LIN . . . . . . . . ... .. ... . .. .. ..
7 System X-by-wire — sterowanie elektryczne . . . . . . . . . ..

8. MagistralaFlexRay . . . . . ... ... ... ... ... .. .. ..

8.1. Wiadomos$ciwstepne . . . . . . . ...
8.2, Cykl komunikacyjny . . . . . ... ...
8.3. Protokot komunikacyjny . . . .. ...

8.4. Topologia magistrali . . . . . ... ... ... ... ... ... ... .
8.5. Budowa sterownika wspotpracujacego z magistralg . . . . . . . .. . .
8.6. Poziomy napigcia sygnatow . . . . . ... .. ...
8.7. Szybko&¢ transmisjidanych . . . . ...
8.8. Wykrywanie uszkodzen . . . . . .. .. ... ...,
8.9. Pierwsze zastosowania . . . . . ... .. ... ... ... ... ...
9. Ksztatcenie zawodowe w zakresie samochodowych

systeméw komunikacyjnych . . .. .. ... ... ...

Dodatek . . . . . . ... ... ...

Obstuga oscyloskopu . . . . . . . . ... ... ... ... ...
Przeliczenia wzajemne liczb dziesietnych, binarnych
i heksadecymalnych . . . . . . . . .. ... ... ... ...

Ereratura . . s e e e e e e
Skorowidz . . .. ... ...,




