SPIS RZECZY

CZESC PIERWSZA. STATYKA

=-f'i§ 1. Pojecia pogdstawowe mechaniki. Prawa Newtona
~ § 2. Jednostki masy i sily

‘dzial II. Sily zbiezne o liniach dzialania lezacych w jednej plaszczyZnie

~ § 1. Znajdowanie wypadkowej sit zbieznych

- § 2. Réwnowaga plaskiego uktadu sit zbieznych

- § 3. Rownowaga trzech sit nieréwnolegtych - ;

- § 4. Analityczna metoda wyznaczania wypadkowe;j plasklego ukladu snl zbleznych Réw—
by nania rownowagi . ;i

- § 5. Rownania réwnowagi p}asklego ukladu sxl zbleznych

~ § 6. Moment sily wzgledem punktu

~ § 7. Tarcie i prawa tarcia

- § 8. Tarcie ciggien .

ozdzial III. Wypadkowa dwéch sil rownoleglych. Para sit

3 § 1. Wypadkowa dwoct: sit rownolegtych

~ § 2. Para sit i moment pary sit s

;‘ § 3. Warunek réwnowazno$ci par sit w Jednej plaszczyzme

§ 4. Skladanie par sit w jednej plaszczyznie. Warunek roOwnowagi par 511

ozdzial IV. Dowolny uklad sil o liniach dzialania lezacych w jednej plaszczyZnie

~ § 1. Redukcja ukladu sit dziatajacych w jednej plaszczyznie do sily i pary sit

~ § 2. Redukcja uktadu sit dziatajacych w jednej plaszczyznie do sity wypadkowej

. § 3. Warunki rownowagi sit dziatajacych w jednej plaszczyZnie. ROwnania réwnowagi
- § 4. Plaski uklad sit réwnolegtych ST WO ; S

_ § 5. Zagadnienia statycznie wyznaczalne i zagadnlema statyczme mewyznaczalne

§ 6. Opér przy toczeniu sie ciat

" § 1. Znajdowanie sily wypadkowej metoda wieloboku sznurowego.

~ § 2. Uklad sit rownowazny parze sit i uklad sit w rownowadze X
§ 3. Wyznaczanie momentéw sit rownolegtych metoda wieloboku sznurowego
~ § 4. Rownowaga ciggien .
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Rozdziat VI. Wyznaczanie sit w pretach kratownic plaskich

§ 1. Ogdlne wiadomosci o kratownicach. Analityczny sposob wyznaczania sit wewnetrz-
nych w pregtach kratownicy

§ 2. Plan sit Cremony :

§ 3. Metoda Rittera i metoda Culmanna

Rozdziat VII. Sily zbiezne dowolnie skierowane w przestrzeni. Pary sil dzialajace w réznych
plaszczyznach .

. Wypadkowa przestrzennego ukfadu sit zbieznych

. Analityczna metoda wyznaczania wypadkowej przestrzennego ukladu SIl zbleznych
Warunek réwnowagi przestrzennego uktadu sit zbieznych. Rownania roéwnowagi

. Iloczyn skalarny i iloczyn wektorowy dwoéch wektorow. lIloczyny trzech wektorow

. Moment sily wzglgdem punktu jako iloczyn wektorowy

. Moment sity wzgledem osi

. Pary sit dzialajace w ptaszczyznach rownoleglych

. Sktadanie par sit dziatajacych w roéznych ptaszczyznach
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Rozdzial VIII. Dowolny przestrzenny uklad sit

§ 1. Redukcja dowolnego przestrzennego ukladu sit do sity i pary sit
§ 2. Ogolne warunki rownowagi. Réwnania réwnowagi
§ 3. Redukcja przestrzennego uktadu sit do skretnika. O$ centralna .
§ 4. Uklad sit dajacy si¢ zredukowa¢ do sity wypadkowej. Uklad rownowazny parze snl

Rozdziat IX. Przestrzenny uklad sil rownoleglych. Srodek sit réownoleglych. Srodek ciezkosci

§ 1. Przestrzenny uklad sit réwnolegtych. Srodek sit réwnolegtych

§ 2. Srodek ciezkosci

§ 3. Srodki ciezkosci bryty, powlerzchnl i llnu .

§ 4. Metody wyznaczania potozenia s$rodka ciezkosci w mektorych szczegolnych przy-
padkach . .

§ 5. Srodki ciezkosci nlektorych ﬁgur plasklch lmu pownelzchm i bryl

§ 6. Metoda wykreslna wyznaczania potozenia s$rodka cigzkosci figury plaskiej

§ 7. Twierdzenia Guldina (Pappusa)

czEéé DRUGA. KINEMATYKA
Rozdziat X. Réwnania ruchu punktu
§ 1. Wprowadzenie
§ 2. Roéwnania ruchu punktu we wspoh‘zcdnych prostokatnych
§ 3. Rownania ruchu punktu we wspdétrzednych krzywoliniowych
§ 4. Rownanie ruchu punktu na torze

Rozdziat XI. Predkosé i przyspieszenie punktu

. Predkos¢ punktu w ruchu prostoliniowym

. Predko$¢ punktu w ruchu krzywoliniowym

. Predkos¢ punktu jako pochodna promienia-wektora

. Pochodna geometryczna funkcji wektorowe;j

. Przyspieszenie punktu

. Niektore szczegdlne przypadki ruchu punktu

. Przyspieszenie styczne i przyspieszenie normalne .

. Skiadowe predkosci i przyspieszenia punktu w biegunowym ukladzne wspolrzednych
na plaszczyznie oraz w ukladzie walcowym
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Rozdzial XII. Ogolne wiadomosci o ruchu ciala sztywnego. Ruch postepowy i ruch obrotowy 272
§ 1. Okreslenie potozenia ciala sztywnego w przestrzeni. Stopnie swobody 272
§ 2. Zaleznos¢ miedzy predkosciami punktéw ciata sztywnego 275
§ 3. Ruch postgpowy ciala sztywnego 278
§ 4. Ruch obrotowy ciata sztywnego .. 281
§ 5. Szczeg6lne przypadki ruchu obrotowego cnala sztywnego 286
§ 6. Predkosc katowa i przyspieszenie katowe jako wektory. Wektor malego obrotu 293
Rozdzial XIII. Ruch plaski ciala sztywnego 300
§ 1. Ogolne wiadomosci o ruchu ptaskim. Przemieszczenie figury plaskiej w jej ptaszczyznie 300
§ 2. Ruch plaski jako ruch ztozony z ruchu post¢powego i z ruchu obrotowego 304
§ 3. Ruch plaski jako chwilowy ruch obrotowy ‘ 308
8§ 4. Centroidy . . . R e 320
§ 5. Przyspieszenie punktow ﬁgury plaskxej 328
Rozdzial XIV. Ruch kulisty i ruch ogoélny ciala sztywnego 338
§ 1. Okreslenie polozenia ciata sztywnego za pomoca katow Eulera. Przemieszczenie ciata
o unieruchomionym jednym punkcie 338
§ 2. Ruch kulisty jako chwilowy ruch obrotowy. Perkosc1 punktow c1ala poruszajacego
sie ruchem kulistym 341
§ 3. Przyspieszenie punktow cnala w ruchu kuhstym 349
§ 4. Ruch ogéiny ciala sztywnego B
§ 5. Ruch og6lny ciala sztywnego jako chwnlowy ruch srubowy Aksondy w ogolnym przy-
padku ruchu ciata sztywnego 360
Rozdziat XV. Ruch wzgledny 365
§ 1. Ruch wzgledny i ruch bezwzgledny . 365
§ 2. Predkosé bezwzgledna i predkos¢ wzgledna. Skiadame predkosa punktu 367
§ 3. Skladanie przyspieszeni punktu. Przyspieszenie Coriolisa 374
§ 4. Skladanie ruchéw obrotowych ciata sztywnego 383
§ 5. Skladanie ruchéw ciata sztywnego w przypadku ogélnym 390



