Spis tresci
1. WPROWADZENIE

2. ZJAWISKA 1 ODDZIALYWANIA ZACHODZACE PODCZAS
TESTU DROGOWEGO

2.1. PROBLEMATYKA 1 PRZYJETE ZALOZENIA .. SRNsRs R AR ek s
2.2. OPORY WYSTEPUJACE PODCZAS TESTU DRO(-OWFGO
2.3. UKLAD NAPEDOWY.. G
2.4. PRZECHYL WZDLU?NY 1 WMIANIA WZDLU?’NT NADWO?[A
2.5. NAWIERZCHNIA JEZDNI .
2.6. FILTRACJA ZAKLOCEN ..
2.7. INTERAKCJA KOLA ()GUMIONFGO 7 NAWTFRLCHNIA JF?DNI

2.7.1, Przyczepnosc

2.7.2. Opory toczenia napedzanego kola ogumionego

2.7.3. Poslizg kol napedzanych

3. PROBLEM BADAWCZY 1 ZAKRES PRACY
4. PROCEDURA BADAWCZA
4.1. OBIEKTY BADAN..
4.3. BADANIA TRAKCYJINE..
4.3.1. Dwufazowy test drogow

4.3.2. Przebieg testu drogowego
4.4, BADANIA STANOWISKOWE .iciissssimsiissiisarssenisssassossbvonssiasissssvissnssnssavonis

AN AD AL SYMULACTIINE i i cisisaniiinsisisivsrrissrivistinsbatiabiavssssmssomsdizsnas

4.5.1. Model samochodu
4.5.2. Model urzqdzenia pomiarowego
4.5.3. Przebieg symulacji komputerowej

5. PROCEDURY TESTOWE I ALGORYTMY OBLICZEN

SIS BWORAZOWY TEST DROGOWY it umsmasssmaismimsiiiiotiisiisi s
2P AEGORY TMY OBEICZEN o iniiasiamiiismia e dessasvis s asiabubass iy abaniusisashumssiinads

5.2.1. Algorytm podstawowy
5.2.2. Algorytm rozszerzony

5.3. WYZNACZANIE PRZYSPIESZENIA SAMOCHODU Z WYKORZYSTANIEM
CZUJNIKA PRZYSPIESZENIA .. :
5.3.1. Zrédla zaklocen S}qgnaha przyspte\;,ema

5.4, REDUKCJA WPLYWU ZAKLOCEN ...
5.4.1. Nieréwnoleglosc kierunku mchzr \amochodu i kfenmku pommm
przyspieszenia
5.4.2. Przechyl wzdluzny nadwozia

5.5. KONCEPCIA FILTRU KOMPLEMENTARNEGO «vveevveeseessacsnsemsssssssssssssssnasnseans
5.6. KOMPENSACJA POSLIZGU KOL NAPEDZANYCH.....cvveiuriinensrnesssssmssssssssonsonns

11

15

o [
s A0
SR
S A0
SREE)
w34
i3l
37

40
42

43
47

= EreoRade: i)
4.2, NARZEDZIA BADAWCZE WYKOMYSTANE [)O BADAN TRAKCYJN YCH
w49

49

47

50

30
.50

50
54
57

61

6l
61
61
65

.67

72

i

79
81

.85
.88



6. DOBOR ALGORYTMOW OBLICZENIOWYCH 95

6.1. WPLYW BADANYCH ODDZIALYWAN NA WYNIKI SYMULACT «ccovvvvrereereerenss 93
6.1.1. Nierownoleglosc kierunku pomiarowego i ruchu samochodu 95
6.1.2. Przechyl wzdluzny nadwozia w czasie testu drogowego 96
6.1.3. Poslizg kol napedzanych 98
6.2. WPLYW DOBORU ALGORYTMU OBLICZEN NA BLAD POMIARU..............r....r. 101
6.3. WERYFIKACJA PROCEDUR POMIAROWYCH | ALGORYTMOW
R YOI Y CH o resnsernessansesnstvsnspusassauseonsie annasnnennusonarsmnsnssns nsansanuansasnssars LD,
6.4. NIEPEWNOSC POMIAROWA 1ecsrensuisnsrssonssrssesesssssssasssassrssmsessisnssansassasaapssansones LOJ
7. KONCEPCJA PRZENOSNEGO SYSTEMU POMIAROWEGO. 115
7.1. KONSTRUKCJIA  ROZWIAZANIA PROTOTYPU URZADZENIA PAAF...............115
7.1.1. Prototyp urzqdzenia pomiarowego PAAF 115
7.1.2. Urzqdzenie rozwojowe PAAF 2 118
7.2. KONCEPCIA SYSTEMU POMIAROWEGO I METODYKI POMIARU ......ccocvvreveees 123
7.2.1. System pomiarowy 123
7.2.2. Zalecenia dotyczqce metodyki pomiaru 124
8. PODSUMOWANIE I WNIOSKI 127
LITERATURA 131

STRESZCZENIA 143



