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Regulacja adaptacyjna temperatury wody obiegowej w układzie kotła pracującego w sieci
ciepłowniczej 355

12.18. Jacek KANIK
Problemy modernizacji i automatyzacji systemów ciepłowniczych na przykładzie rozwiązań w
ECO S.A. w Opolu 361
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12.19. Sławomir KSIĄŻEK
Modernizacja pracy Ciepłowni Centralnej ECO S.A. w Opolu w oparciu o system automatyki
firmy CEGELEC 365

12.20. Wiktor BOLEK, Jerzy SĄSIADEK, Tadeusz WIŚNIEWSKI
Synteza nieliniowego regulatora dla turbiny parowej 369

12.21.MichałSYFERT
Zastosowanie modeli rozmytych w diagnostyce aparatu wyparnego w cukrowni 373

12.22. Mariusz R. RZĄSA, Bolesław DOBROWOLSKI
Zastosowanie tomografii optycznej w układzie sterowania procesem aeracji w pionowej kolumnie
wypełnionej cieczą 377

13. Problemy dydaktyczna
13.1. Adam MORECKI, Jan BARCZYK, Ryszard SAWWA

Aktualna sytuacja robotyki przemysłowej i edukacji w zakresie robotyki - referat problemowy 381
13.2. Stanisław WALUŚ

Rola metrologii w kształceniu inżyniera automatyka 387
13.3. Andrzej SYRYCZYŃSKI, Marek PETZ, Zbigniew PIŁAT

Kształcenie pracowników do wdrożeń robotyki 391
13.4. Marek ŻELAZNY

Koncepcja programu i organizacji Laboratorium podstaw automatyki 395
13.5. Jerzy ŚWIĄTEK

Numeryczne metody optymalizacji funkcji wielu zmiennych - ćwiczenia laboratoryjne 399
13.6. Jan KLIMESZ, Włodzimierz SOLNIK, Zbigniew ZAJDĄ

Mikrokomputerowe urządzenia automatyki w laboratorium dydaktycznym 403
13.7. Jędrzej KÓJ, Marek ŻELAZNY

Wyniki badań układów regulacji poziomu, przepływu i temperatury zrealizowanych w warunkach
laboratorium dydaktycznego 409

14. Dodokak - Elektrownio Opola
14.1. Henryk MAJCHRZAK

Elektrownia Opole w Krajowym Systemie Energetycznym 417
14.2. WaleryPASS

Rozwój struktur i funkcji podstawowych układów regulacji bloków 360 MW w Elektrowni Opole .. 423
14.3. Marcin OBRĄCZKA

Elektrownia Opole a XXI wiek 427
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